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TUTVUSTUS

Meil on hea meel,et olete valinud té6tamiseks OMME korvtdstuki ning me oleme veendunud ,et
olete sellega valikuga rahul.

Selle kasiraamatu oleme koostanud selleks,et saaksite kasutada koiki tdstuki vbimalusi,
kdrgeimal ohutuse tasemel, nii teile kui ka teid imbritsevatele. Selleks peaksite enne tddtamise
alustamist pdhjalikult tutvuma kdesoleva kasiraamatuga.

Tostuk on projekteeritud ja ehitatud, vottes arvesse tdstukitele kehtivaid ndudeid ja standarte.

Tostuki kasutamisel ja hooldamisel on tahtis jargida meie poolt antud juhiseid, veelgi enam, te
peate viima end kurssi rahvusliku tBstukite kasutamise korraga, mida on samuti vajalik ka taita.

Tdlgenduslikud ja omaalgatuslikud hoolduse meetodid , millised ei ole véljastatud ja
heaks kiidetud OMME LIFT A/S poolt, nagu naiteks eb  aprofessionaalne klappde

reguleerimine jms., vabastab meid vastutusest tekki nud tagajargede eest.

Kui teil on kisimusi OMME tdstuki osas, olete alati oodatud meie poole p66rduma.

OMME LIFT A/S

OMME LIFT A/S — Laegérdsvej 4 — DK 7260 Sdr. Omme
Phone: + 45 753 413 00 — Fax: + 45 753 415 92
E-mail: omme@ommelift.dk — Web: www.ommelift.dk

Tapsustatud alus markusteta muutmiseks
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Ohutusn 6uded

TOSTUKIGA TOOTADES,PALUME JALGIDA!

Paiguta tostuk alati
korralikult tasasele
pinnale. Jalgi piiritus-
loodi.

ARA kasuta tdstukit
tugeva tuulega.

Elektriliinide l1aheduses
tootades, taida ohutus-
ndudeid.

ARA kasuta korvis redelit

Tunneta ohtu, kui
asud tdstuki toopiir-
konnas.

ARA kasuta tdstukit
ulekoormusega korvis.

ARA kasuta tdstukit, enne Kkui
tdstuk on transport asendis.

ARA kummardu vélja, tle
korvi piirde.

ARA kasuta tdstukit
kraanana.

ARA kasuta tdstukit Uksi.
Veendu,et kaaslane on
laheduses, abistamaks sind
tdstuki ootamatu seiskumise
korral.

(AVARIILINE LASKUNMINE).



Kirjeldus ja kasutamine.

OMME t6stukid on ette ndhtud kasutamiseks ruumides ja valitingimustes.

OMME on hudrauliline, teleskoopiliselt pikendatav ning pddratav tdstuk, millega on vdimalik
tdstekorvi paigaldada t66ks kdige sobivamasse asendisse.

Tostukil, OMMELIFT 12 EBJ, on kaivitamiseks 12 V DC-mootr ning OMMELIFT 12 EJ on
kaivitamiseks (230 V/10 A) AC-mootr. Akudelt kaivitatav tdstuk saab té6tamiseks vajaliku pinge
akudelt ,kusjuures neid laaditakse sisseehitatud laadijaga. Tdstuk 12 EJ (230 V) Uhendatakse
to0tamiseks vooluvérku.

Mootor kaivitab hiiddropumba, milline pumpab &li silindritesse selleks,et soltuvalt
kaivitusklappide asendist, tdsta voi langetada tGstekorvi. TAstuki hiidrosilindrid vastavad
kehtivatele DIN standarditele.

Pddramise saavutamiseks suunatakse hiidrodli kaivitusklappide kaudu hiidromootorisse, milline
poorab hammas/tigu tlekandega poordreduktori kaudu tdstuki poodrdalust. Tigulilekande
aeglustav reduktor on kinnitatud pddrdaluse kilge , millega tdstuki poom p6oératakse tooks

vajalikku asendisse.

OMME tdstuk on monteeritud liikluse nBuetele vastavale veermikule. Veermik on varustatud
inerts(pealejooksu )piduritega.

OMME t6stuk on elektriliselt kaivitatav lllititega .

OMME-tdstuki operatsioonid vdimaldavad todtada kahel kiirusel.
See annab vBimaluse tdstekorvi tdpseks suunamiseks tooks vajalikku asendisse.

Tdstekorvi platvormi imbritseb kogu ulatuses tugipiire . Tugipiire on paigaldatud ka kate
vigastuste valtimiseks ja voimaldab liikkuda korvis ohutult igas korvi asendis.

Tdstuki miranivoo juhtimispultide juures on vaiksem kui 75 dB (A).
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Tehnilised naitajad

Tdstuki taup 12 EJ 12 EBJ
Telesloop

Maks.tookargus, m 11.90 m

Maks. horisont siruulatus, m 7.85m

Maks korvi tBstujéud, kg 125 kg

Jib 1.08 m

Pb6oramine + 355°

Korvi md6tmed, m 0.85x0.7x1.1 m

Kaivitamine 230V/10A 24V/139Ah/5h

Laadija 30A

Pikkus transpordi 6.03 m

Kdrgus transpordil 1.95m

Laius transpordil 1.5m/0.98 m

Laius tootamisel 3.60m

Taismass 1200 kg 1300 kg

Juhtimine, 2-aste +

230 V valjavote korvis 10 A +

Reguleeritav sdidulaius +

Hudrauliline likumismehhanism ®)

+ Standardt O Lisavarustus






Simbolite Ulevaade

6 Poomi liikumine Ules ja alla

5 Poomi teleskoobi liikumine valja ja sisse
8 Jib funktsioonid

4 Poomi p60ramine vasakule/paremale
2c Votme-umberliliti asend

likumismehhanism/tugijalad vdi tdstuki juhtimine
2d mastist(alt)/korvist

1 Avariiline seiskamine

Kiirem-aeglasem liikumine

Pealdliti

Liikkumismehhanismi ja tugijalgade kaivitamise
hoovad

Paigaldamise kontroll







Tostuki kaivitamine

1.

11

1.2

1.3

1.4

15

1.6

1.7

1.8

Juhised

Tostukit vBib paigaldada ainult tasasele pinnale. Tuule kiirus té6tamise ajal ei tohi
uletada 12,5 m/sec.

Tostukit vdivad kasutada ja juhtida ainult kehtivatele rahvuslikele nGudmistele vastavad
isikud.

Tostuki téopiirkonnas peab olema alati isik, kes vBimaliku ohuolukorra tekkimisel saab
aidata alla korvis tootava isiku.

Avalikel teedel ja nende laheduses tootamisel, peab té6koht olema tahistatud vastavalt
kohalikule kehtivale liikluskorraldusele.

TAHTIS! Tostuki todtamise ajal, peab kasutaja kindlustama et, korvalised isikud ei
viibiks tdstuki t66 piirkonnas — véimaliku ohu ala.

Lulita sisse pealdliti (B) (ainult titup 12 EBJ) voi thenda tdstuk 230 V.

Pddrata votmega Umberliliti (2) asendisse "tugijalgade kaivitamine" (2a). 4 punast
tugijalgade indikaatorite tuld (8b) lulituvad sisse.

a. Lasta tugijalad alla kasutades 4 juhthooba (C).
b. Eesmised tugijalad_peavad alati olema alla lastud enne (eespoolne juhthoob).

Kui tugijalad tdstetskse ules paved tagumised tdstetama alati enne.

C. Lase tugijalgu alla seni kuni t8stuki rattad on tdstetud maast ules ja tdstuk on
horisontaalasendis. Kontrolli seda piiritusloodi (D) abil. Kui tdstuk on paigaldatud
digesti, siis kbik punased indikaatortuled | (7b) lllituvad valja (surve on koigil 4
tugijalal). Poéorata votmega Umberliliti (2) t66 asendisse. Nutd peab roheline
indikaatortuli (7a) suttima. Tdstuk on kasutamiseks valmis. To6funktsioonidega
alustamiseks tdmba teleskooppoom téielikult sisse — poomiluku vabastamine.

Pddrata votmega Umberliliti (2) asendisse "t66tamiseks korvis" (2d) juhtimiseks korvi
juhtimispaneelist. Valtimaks tugijalgade soovimatut sisselilitamist, votta korvis
t66tamise ajaks alati voti endaga kaasa.



1.9

1.10

1.11

1.12

1.13

1.14

1.15

1.16

1.17

1.18

Pidada meeles, et tBstuki konstruktsiooni tottu , ei peatu korvi likumine hetkeliselt,peale
lulitushoova vabastamist. Valtimaks p8rkumist liikumatute esemete vastu nagu seinad,
puud, jms. alusta korvi likumist ja peatamist vaikesel kiirusel (3).

Tdstuk on varustatud eriseadmega, mis lulitab sisse helisignaali, kui tdstuki
paigaldamise seadistus korvis to6tamise ajal on muutunud. Kui helisignaal lulitub, siis
tuleb korv tuua vdimalikult koheselt transpordiasendisse ning on vaja kontrollida tdstuki
paigaldamise Gigsust, vt. punkt.1 ja punkt 1.7.c.

Kui korv ei ole taiesti horisontaalasendis, korrastab tdstuk selle automaatselt.
See juhtub mdnikord siis kui, poomi juhthoob on “lles” v6i “alla” asendis.

Kui korv on kaldu rohkem kui 10°, seiskuvad kdik tdstuki to6funktsioonid. Korvi asendi
taastamine toimud koos abistajaga. Vaata punkt B "Avariiline laskumine”.

Tdstuki juhtpuldid on varustatud avariinuppudega, mis katkestavad, neid lulitades,
tostuki t60.

Tdstuk on varustatud podramise piirajaga, mis véimaldab p66rata masti ainult Ghe ringi
kummaski suunas. Kui pééramise piiraja kaivitus, siis tuleb pddrata torni tks ring
vastassuunas.

Kui akude pinge on madal, seiskub tdstuk. Korvi toomiseks alla, tee alljargnevat:

Lilita avariiltliti valja (1) ja siis uuesti sisse . Peale seda tuleb korv koheselt alla tuua nii,
et saaksite korvist valjuda. Kui vBimalik siis panna tdstuk transpordiasendisse.
Enne t8stuki uuesti kasutamise alustamist tuleb akusid laadida.

Kui tootamise ajal tdstuk seiskub muudel pdhjustel, kui on margitud punktis 1.15, on
voimalik korvi alla tuua kasutades avariilist laskumist. Palun vaata “avariiline laskumine”.

Tostuki kasutamise I6petamisel,tuleb see paigaldada transportasendisse. Tugijalgade
tdstmiseks lukka teleskooppoomi veidi vélja, et see lukustuks. Pealiliti (B) ja vbtmega
Umberldliti (2) tuleb valja lulitada (2d). Tostukil 12 EJ: lulita vélja vétmest (2) ja rulli
kokku toitekaabel. Tdstukit seisma jattes veendu,et seda ei saa kasutada korvalised
isikud. Vota voti kaasa.

Elektrivoolu (230V) kasutamisel akude laadimisel vdi tootamisel tuleb jalgida,et
toitekaabel ei saaks vigastatud tdstuki pééramisel voi liikumisel.



1.19 Rattalaiuse reguleerimine:

Aseta tOstuk tugijalgadele. Vabasta sillalukk. Tdmba pdordlink pesast valja.

Rattalaiust saab muuta soovitud positsiooni. T&helepanu! Transpordi ajal peavad rattad
olema taielikult valja tdmmatud - pos. G. Pos. E ja F peavad olema lukus.

PEA MEELES: Peatudes kallakul peab kasipidur olema alati peale tommatud.

TAHTIS! Ara unusta akusid laadimast igal 66l. Vdimaluse korral, peaks laadijat kasutama ka
tOstuki todtamise ajal (ainult tiip 12 EBJ).

Tdstukiga todtamisel, on oluline olla veendunud, et tdstuki ohutusseadmed oleksid vigastamata,
ning vBimalikud vigastused saaks parandatud koheselt. Kasutaja ohutus sdltub t8stuki
seisukorrast.
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2. A — Avariirine laskumine

2.1 Kui tBstuk seiskub t66 ajal ja probleemi ei ole véimalik kbrvaldada, tuleb kasutada
avariilist laskumist. Kui probleemiks on korvi suurem kalle kui 10° - vaata peatikk B.

Kasitsi avariilise laskumise korral, on kbik ohutuse piir-lulitid valja lUlitatud. Seetdttu
peab avariiline laskumine toimuma vaga ettevaatlikult ja vastavalt allpool kirjeldatule.
Kasitsi avariiline laskumine nduab maapinnal asuva abistaja osalemist.

2.2 Teleskoop poom tuleb sisse pumbata kasipumbaga. Kui on mingeid takistusi poomi
langetamisel vajaliku kérguseni tema podratud asendi téttu, kasuta péordreduktorit

(vaata “poordreduktori kasitsi kaivitamine”).

Héadalaskumiseks vajalikud tooriistad on kdsipumba kéepide ja punased hadalaskumise
abivahendid. Tddriistad asuvad tdstuki vasakul poolel, hiidroploki juures.

Jargi alljargnevat juhist: Lilita sisse avariilliti korvis voi all.

2.3 Poomi langetamine: Tdmba vélja tbstesilindri ventiili punane nupp (C).
Ole tdhelepanelik — poomi langetamisel mitte olla selle all.

24 Teleskooppoomi ja korvi Jib-i saab taielikult sisse pumbata ja langetada kasipumba abil
(10).

Poomil teleskoobi kasitsi sissetbmbamine

1. Sulgeda kéasipumba klapp (10).

2. Kinnitada punane pikendushoob (11) pumbale (10).

3. Lilitada punase abindu abil mehhaaniliselt magnetklapp MV41 (vaata skeem lk. 12).
Asetada abindu klapile nii,et abindu tihvt llitab sisse liugklapi kaudu mahise
mehhaaniliselt ja avab klapi. Tdstukil 12 EJ (230 V) tuleb teise abinduga sisse lulitada
ka klapp MV59.

4, Pumbata sisse teleskoop.

5. Avada kéasipumba klapp.

6. Votta ara klappe avanud abindud.
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Manuaalne korvi Jib-i langetamine

1.

Sulgeda kéasipumba klapp (10).

Kinnitada punane pikendushoob (11) pumbale (10).

Lilitada punase abindu abil mehhaaniliselt magnetklapp MV109 (vaata skeem Ik. 12).
Asetada abindu klapile nii,et abindu tihvt llitab sisse liugklapi kaudu mahise
mehhaaniliselt ja avab klapi. Tdstukil 12 EJ (230 V) tuleb teise abinduga sisse lulitada
ka klapp MV59.

Langeta korvi Jib kdsipumba abil.

Avada kasipumba klapp.

Votta ara klappe avanud abindud.

Poordreduktori kasitsi kdivitamine

1.

Sulgeda kasipumba klapp (10).

Kinnitada punane pikendushoob (11) pumbale (10).

Lilitada punaste abinbudega sisse magnetklapp MV03 = vasakule v6i MV01 =
paremale. Asetada abindu klapile nii,et tihvti ots kaivitab magagneti.

Tostukil 12 EJ (230 V) tuleb teise abinduga sisse liulitada ka klapp MV59.
Pddrata tdstukit kasipumbaga.

Avada kasipumba klapp.

Votta ara klappe avanud abindud.
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B — Korvi_kalle on suurem kui 10°

Kui korv on kaldu rohkem kui 10° ja tdstuki tkski funktsioon ei toimi, siis tuleb korv alla tuua,
tegutsedes jargnevalt:

1. Sulgeda kéasipumba klapp (10).

2. Kinnitada punane pikendushoob (11) pumbale (10).

3. Kaivitada, punaste abindudega, magnetklapp MV49 = korv Ulespoole vdi MV51 = korv
allapoole. Paigaldada abindu klapile nii,et tihvti ots lllitab sisse magneti.
Tostukil 12 EJ (230 V) tuleb teise abinduga sisse lilitada ka klapp MV59.

4. Tuua tdstuki korv horisontaalsesse asendisse kasipumba abil.

5. Avada kasipumba klapp.

6. Vaotta ara klappe avanud abindud.

Olles avariiliselt tdstuki korvi alla lasknud, kontrollida rikete ja vigastuste voimalikku olemasolu.
Koik rikked ja vigastused tuleb kdrvaldada enne tdstuki jarjekordset kasutamist.
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Tugijalgade k asitsi rakendamine

Kasitsi vaib tugijalgu tdsta ainult tingimusel,et tdstuki poom on transpordiasendis ja
kinnitatud.

1. Sulgeda ké&sipumba klapp.

2. Kinnitada punane k&epideme pikendus pumbale.

3. Lilitada, punase abinbuga, mehhaaniliselt sisse magnetklapp MV60 (vaata
juhised), milline paigaldatakse magnetklapile nii, et tihvtiga ots laheb sisse ja
kaivitab vaadeldava klapi. Abistaja hoiab abinbud sees, kuni kasutatakse

kasipumpa.

4, Tugijaalad t@stetakse Ules Ukshaaval kasutades kasipumpa ja iga tugijala lUlitit.
Abiline tegutseb klapi- ja pumbaga.

5. Votta ara klappi avanud abindu.

6. Kui tugijalad on ules téstetud,avada kasipumba kraan.

Koik rikked ja vigastused tuleb kdrvaldada enne tdstuki jarjekordset kasutamist.
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KASITLEMINE JA JUHTIMINE TOOTAMISEL

1. Soovitused t Ostukit kasutavale personalile

Igaiiks,kes tdstukit kasutab, peab olema tutvunud kehtivate, korvtdstukite ohutut t66d
reguleerivate, rahvuslike nduetega

Tostukit tohib juhtida (kasutada) isik,kes on vdhemalt 18 aastat vana, kes on saanud
vastavad juhendid tdstuki kasutamiseks ja kes on téestanud oma oskusi ning on

isiklikult vastutav oma teadmiste eest.

2. Lubatav t 6ste/k tilg j6ud

Lubatavat koormust (125 kg/1250 N korvis) ja lubatavat kilgjoudu (200 N/20 kp) ei tohi
uletada.

3. Transportimine

Tootamise koha vahetamisel, korv ei tohi olla kasutuses. Korv peab olema
transportasendis ja tugijalad peavad olema Ules tdstetud. Kui tdstuk on haagitud veduki
taha, peab poom olema kinnitatud sangi.

4. Elektriliinid
Elektri dhuliinide laheduses to6tamine on uldiselt keelatud. Kui kasutada tdstukit
isoleerimata madalpinge dhuliinide juures, on keelatud minna lahemale, kui 15m pinge
all olevale juhtmele
Uldiselt peab juhenduma kohalikest elektriohutuse nduetest.

5. Ohtutusv 66

Tostuk on kohandatud ohutusvoo kasutamiseks.
Ohutusvoo kasutamisel, tuleb see kinnitada korvi.
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Rikked
Kui ilmnevad vead juhtimissiisteemis, voib tdstuk vélja ltlituda the vdi mitme avariildliti
poolt. Avariillliti vale lalitumise korral on vdimalik seda vélja lulitada p&0rates vastavat

litit.

Taiendavad ettevaatusabin dud

Tostuki todtamist peab kontrollima iga paev. (v.t. Ik. 17 Hooldamine).

Kasutaja peab enne t65 algust praktilise proovimisega tegema endale selgeks tdstuki
funktsioonid:

= avariiline seiskamine

= avariilise laskumise klapid

= podramise, teleskoobi ja korvi tasakaalustamise kasitsi kaivitamine
= podramise seiskamine

= laskumine madalpinge korral

Kasutaja peab koheselt reageerima ootamatult tekkinud kdrvalisele murale . Kui on
pohjust arvata, et on tekkimas rike, siis on vaja votta ihendus hooldus ja

remonditddkojaga.

Peale kasutamist

Kui tBstukiga tddtamine I6petatakse, peab ta seistes olema kaitstud kasutamise eest
korvaliste isikute poolt. Votmga Umberlilitiga (2) lulitatakse tbstuk vélja ja voti
eemaldatakse.
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Liikumismehhanismiga t _&stuk (erivarustus)

Soéidumehhenismi aktiveerimiseks ava porklink. Suru mdlemad juhtkangid lukustatud
positsiooni (A). S6idumehhanismi eemaldamiseks ratastelt tdmba juhtkangid Ulesse.
Tdmba seni, kuni porklink lukustub. Témba veelkord juhtkange llesse (B).

TAHTIS! Porklink peab olema alati lukustatud, nii sdidumehhanismi eemaldamisel
ratastelt, kui ka transpordi ja isesditmise positsioonis.
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HOOLDAMINE

11

2.1

211

Uldine

Vajadusel on ndutav teha kontroll-hooldustdid. Peale 500 t66tundi on vajalik teha taielik
hooldus — kuid siiski, alati on vaja teha hooldus taielik vahemalt kord aastas ja ka peale
onnetust. Iga kord peaksite kirjutama milliseid t6id tehti, vaata kontroll-hoolduse
aruannet selle kasirsiraamatu lisas. Taielikku hooldust vdivad teha OMME LIFT A/S,
OMME poolt volitatud ettevéte voi kompetentne remondiettevéte.

Juhul, kui on vajalik teha keerukamat remonti, vota ihendust oma importdéri véi OMME
esindajaga téstuki pdhjalikumaks katsetamiseks.

Garantii: OMME LIFT A/S annab 1-e aastase,kuid mitte pikema, kui 500 t66tunnise,
garantii.

Surudhuga puhastamine

Surubhuga puhastamist tuleb kasutada ettevaatlikult. Elektrilised paneelid ja detailid ei
pruugi pidada vastu otsesele surudhu joa survele Niiskuse ja vee sissepaasu
valtimiseks tuleb laadija kinni katta. Peale puhastamist tuleb tdstuk taielikult maarida.

Hooldamine ja katsetamine

lgapéevane

Ohutuseadmete katsetamine

Pane tahele! Vigased lulitid vbivad pohjustada tdstuki ettearvamatu liikumise, mis voib
pohjustada avarii. Kdik E, S ja VA numbrid viitavad elektriskeemile.

E3 E2

™\
{o )
-
1 [

&
- ke
2q 2b 24l
foy:EpEgED
1\ 2
® 7 TP 7
3

oL ©
S1
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Katse-piirangu lulitid E1, E2, E3 ja E4. Kui tugijalad ei ole taielikult alla lastud, p8levad
Uks vdi mitu 4-st tugijalgade punasest indikaatorlambist (7b). K&ik liikumised katkevad,
juhul kui vétmega Umberluliti on tdstuki todasendis (2c).

Katse piirangu luliti E41 (p66rdplatvormil). Tugijalgade t66 on vBimalik kui E41 ldlitatud,

Deaktiveeri avariipeatamine korvis, seejarel aktiveeri avariipeatamine pea juhtpuldis.
Kdik liikumised on nutd peatatud.

Akude kontrollimine (tlitp 12 EBJ)

Kontrolli akusid vastavalt "Akude hooldamise" juhendile, lehekulg 27.

Kontrolli akude elektrolitdi taset. Vajadusel lisa testileeritud vett.

Akude taituvuse astet tuleb kontrollida iga t66paeva algul.

Laadia on Uhendatud (110)/230 V pingega vooluga toitekaabli kaudu.
Vaata laadijalt,kui palju akulaadija on laadinud (vaata lehekiilg 27).

Soovitav on igadine laadimine. Akulaadija on tdisautomaatne, seega ta lulitub ise sisse

kui aku vajab laadimist ja valja, kui laadimisaste on killaldane. Veelgi enam akusid on
vOimalik laadida tdstuki tddtamise ajal.

Oli taseme kontroll

Kontrolli 6li taset. Kui vajalik lisa 8lipaaki htidrodli — ainult mddteklaasi tlemise margini.
Tavaliselt kasutatava 6li mark on: STATOIL HYDRAWAY BIO SE 32 .

Tostuk vBib olla taidetud ka eridliga. Enne oli vahetamist ja lisamist tuleb kontrollida silti
Olipaagil.

Alati tuleb kasutada sama 06li v3i selle analoogi.

Kahtluse tekkimisel véta ihendust maaletoojaga.

Hoiatus! Kui kasutatakse bio-hiidrodli, siis see ei ole see alati segatav teiste
bio-hiidrodlide tltpidega.

MARKUS! Olitaseme kontrollimise ja &li lisamise ajal peab tdstuk olema
transportasendis, (vaata skeem lehekiilg 26).



-19-

2.1.4 Maarimine

Vaata maarimispunkte lehekilg 26.

2.1.5 Elektri kaablite ja juhtmete kontroll

Kontrollida vdimalike vigastuste olemasolu kdikidel tdds olevatel elektri kaablitel ja
juhtmetel.

2.2 Kord n&dalas

2.2.1 Kontrollida 6hu survet rehvides.

2.2.2 Kontrollida visuaalselt kéiki hidrosusteemi keermethendusi.
2.3 Kord kuus (esmakordselt 30 to6tunni jarel)

2.3.1 Kontrollida rataste kinnitusi.

Oige vaandemoment:
Ratas :150 Nm



2.4.
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Iga kuue kuu jarel (esmakordselt 30 to66tunni jarel)

Kontrollida hidraulilisi tugijalgu

Lasta alla tugikapad nii, et rattad oleksid mast lahti.

Iga tugijala hudrosilindri vardale margitakse peene markeriga tapne kaugus silindri
otsast (ca 50 mm). Tdstuk peab seisma kohal puutumatult véhemalt 30 min. Kui parast
seda margi kaugus silindri otsast on vahenenud, vétke Ulhendus oma tédkojaga voi firma
esindajaga.

Kontrollida ja méérida tugijalgade lukusteid:

Lasta alla tugijalad. Peatada jalad vahetult enne maapinnani jdudmist. Nudd tdsta
tugijalad kasitsi — ilmub nahtavale ava tugijalgades. Tugijalad poodratakse kergelt imber
alusvankril paikneva telje. Kui see ei dnnestu , see on vaja viga korvaldada, kuna
tugijala lukustus vdib tulemusena mitte td6tada korralikult. Paigaldada tdstuk
tugijalgadele, votta maha katted ja kontrollida nende asendit visuaalselt. Vedrud peavad
olena pingutatud ja telg A peab asetsema vastu lukusti serva. Kontrollida [Uliti ja kruvi
vahet.

Kui kdik naib korras olevat, siis maarida vedru. ARA UNUSTA KATTEID TAGASI
PANEMAST. Roostes vedrud tuleb asendada uue vedrude komplektiga. Meie soovitus
on, et vedrud tuleb vahetada igal viiendal aastal ja vedrusid on vaja maarida iga kuue
kuu jarel.

Tuqijalgade lukustite requleerimine:

Tdstuk paigaldatakse tugijalgadele, rattad

on maast lahti - telg A on paigaldatud lukusti
aare vastu. Pingutada vedru vastava votmega,
kuni vedrud on pigistatud taiesti kokku,

kuid mitte nii palju, et telg A ei puuduta
lukusti &art. Reguleerida lilitit — seal peab olema A

ligikaudu kuni 1.5 mm vahe.
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2.4.3 Juhised poomi lahtivétmisel

Kui Ukski allpooltoodud punktidest on margitud, siis on soovitav poom kas osaliselt voi
taielikult lahti votta.

a. Kui poomil on suuremal hulgal kraapeid ja muid v66raid osakesi.

b. Kui poomi teleskooplihendused teevad vaga palju mira ja seda ei ole vdimalik
kbrvaldada maarimisega.

C. Kui vigastused poomil ja teleskoobil on visuaalselt nahtavad.

d. Kui 8li voolikud ja kaablid on vigastatud ja ei ole vBimalik neid asendada labi
poomi sisemuse.

e. Kui on kahtlus, et poomi vdi teleskoobi kaiguteel on vigastused, mida ei saa
kontrollida, ilma poomi taielikult vdi osaliselt lahti vtmata.

f. Meie soovitame, et poomi peab taielikult kontrollima iga viie aasta v6i 2500
to66tunni jarel.

Poomi lahtivBtmise korral , soovitab OMME LIFT A/S,et kaabli tugirullid vahetatakse,
OMME LIFT A/S poolt kasutatavate, uute rullide vastu.
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2.5 Kord aastas(esmakordselt 30 tédtunni jarel)

2.5.1 Po6ordaluse kontrollimine

NB! Lukksepatdid tdstuki poordaluse kinnituste juures tuleb teha OMME
hoolduspunktides v6i OMME poolt soovitatud hoolduspunktides.

2.5.2 Hudraulika keermetihendused

Kinnita kdiki htudrostisteemi keermeuhendusi, polte ja mutreid.
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Kontrollitavad punktid




253
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Kontrollida pdoérlevaid ja liikuvaid osi, poltiihendusi ja keevisliiteid pragude puudumises

Alusveermik
- Tugijalgade kronsteinid.
(Konstruktsioon tugijalgadest kuni nelikant profiilini)

Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise osas (A).

- Pddrdtelje Uhendus alusveermikukilge.
Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise osas (E).

- Rataste kronsteinide kinnitus alusveermiku kiilge.
Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise osas (B).

- Veokonksu Uhenduskohti.

Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise osas (D).

Silindrid

- Silindrite kinnitused.
Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise osas (G).

Mast

- Pddrdtelje thenduskonhti.

Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise suhtes (C).

Poomislisteem

- Poomi pboéramise kese.
Kontrollida keevisémblusi pragude tekkimise osas (F).

- Vaikese poomi pdlviihendus.
Kontrollida keevisdmblusi pragude tekkimise ja profiili voltimise osas (I66gid) (H).
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2.5.4 Tostmise protsess

PEA MEELES! Tostuki tdstmisel kasuta alati 4 rihma — iga tugijala jaoks Uks. Iga rihma
pikkus peab olema vahemalt 3 meetrit. Kui sellest kinni ei peeta,siis vbivad tugijalad

saada vigastada. Ara kunagi kasuta koit voi ketti.
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3. Maaéritavad punktid
6) 2) (3 @ @
o[ IT I \ |/-\ol I
/] i \ |
I /] i \ I [T
O
D]

Maaritava
Pos. Maéritavad punktid punkti Nr. Méaére M
1 Pealejooksu pidur 2 Méaare X
2 * *) Teleskoop-poom 1 Méaare
3 Tugijalg 4 Méaare X
4 Tugijala silinder 8 Méaéare X
5 Poordalus 2 Maare X
6 Telg sammas/poom 1 Méaare X
7 Pddrde peatamise telg 1 Méaare X
8 Poordlink 2 Oli X
9 Pitskruvi 2 Oli X
Number Tuip
10 *) Olifilter (vahetamine) 1 F101-600E
Liikumismehhanismiga t@stuk (erivarustus)
11 Liikumismehhanism 2
M = kord kuus H = kord poole aasta jooksul

* *) Poomi maarimiseks asetage tostuk tugijalgadele.
Tomba teleskoop sisse — maari kergelt likates

teleskoopi vélja. Seejarel tdmba teleskoop sisse ja 4}@*#

korda protseduuri. Liigne maarimine on ebavajalik -

maére kogub lihtsalt mustust.

Toodud méaarimise perioodsused baseeruvad normaalsele tookoormusele. Intensiivse
tootamise korral tuleb maarimise intervalle lihendada.

Tostuki pikemaajalise seismise ajaks tuleb silindrite vardaid maéaarida.
*) Oli ja filtri vahetamine peab toimuma iga 500 té6tunni jarel, voi vahemalt kord aastas.

Oli tulip: Vaata punkt 2.1.3 vai lipikut 8lipaagil.

Markus! Peale survepesu on vaja tdstukit alati maarida, selleks,et eemaldada liidetesse
sissetunginud vesi.
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4, Akude hooldamine
A. Akude laadimine
- Uhenda 230 V vooluvdrku.

B. Juhtpaneel

Valine indikaator on paigaldatud alumisele juhtpaneelile. Indikaator t60tab jargnevalt:

Roheline Vilgub 230V voi akud pole
thendatud.
e Pdleb Akud on taielikult

stabiilselt laetud.
Kollane

Vilgub Akud laevad
Kollane

Vilgub Akud laevad
Punane

Vilgub Akude viga

o

Simbolid on samuti ndidatud akude laadijal.
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C. Paragrahv INELCO- tooteinformatsioon

INDIKAATOR — EI LAE

LUhike
Roheline vilkumine/sekund

e Y2 sek vilgub,

15 sek seisab

Vooluvérku tihendatud, akud ei ole
Uhendatud.

Akud on Uhendatud, vooluvorku ei
ole ihendatud.

Kollane

Kollane

Kiire vilkumine
Punane

Akude viga

INDIKAATOR - LAADIMINE

Poleb stabiilselt

Akud taielikult laetud, laadija akude

Roheline D D D séilitamise tooreZiimis.
Aeglane vilkumine Siivalaadimine. PUsiv pinge, samas
1 . oy ..
Kollane D D on labivoolu véhendatud.

Aeglane vilkumine
Kollane

Mahtlaadimine. Pusiv
labivool-laadimine. Pinge tduseb.

Kiire vilkumine
Punane

Akude viga
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Pdhiliselt tdotab laadija paralleelselt sisseehitatud 4-LED indikaatoriga. Samas, luhike roheline
vilkumine on naidatud vaheldumisi sisemisel ja valimisel indikaatoril.

Laadija on tehase poolt eelseadistatud, vastavalt tdstuki tltbile.
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Akude hooldamine

Hoida elektriseadmed ja seadmete Uhendused puhasten  a.
Maéardunud ja hooldamata elekrisesdmed vélistavad optimaalse laadimise ja
vahendavad akude vdimsust.

Plaadid peavad olema kaetud elektrolitdiga

Kontrolli elektroliitidi tasapinda ning arvesta, et kui akude plaadid ei ole taielikult kaetud
elektrolltdiga, voivad plaadid rikneda. Liigne kogus elektroltiti akudes p&hjustab
laadimise ajal selle valjakeemist. Veendu,et akudesse destilleeritud vee lisamisel, oleks
see taiesti puhas ja mineraalideta.

MARKUS! MARKUS!
Laadimise ajal tekkib paukgaas, selle t6ttu EI TOHI laaditavate akude l&heduses

kasutada lahtist tuld, tekitada sddemeid ja susi.

Kontroll ja hooldamine

1. Kontrolli ja vajadusel lisa elektrolidti. (Vaata punkti, milline algab "Plaadid
peavad olema......")

2. Méaéra elektrolitdi erikaal, see peab olema 1.26 kuni 1.28, kui aku on laaditud.
Kui erikaal on vaiksem, kui 1.26 kunil.28, on akusid vaja laadida.

3. Kui akud on olnud mé&&rdunud, tuleb neid mustuse eemaldamiseks ja voolu
lekkimise valtimiseks pesta kuuma veega. Akud mida hoitakse puhtana ja
korralikult laadituna, sailivad kauem.

4. Akusid, mida ei kasutata peavad saama pidevalt laaditud, ning neid tuleb hoida
kuivas kohas.

MARKUS! MARKUS!
Kui akud on tiihjenenud, elektrol Gudi erikaaluni 1.14 kuni 1.16, on nende

kasutusaeq tunduvalt |lihenenud

5. Laadimise ajal ei tohi elektroltitidi temperatuur tletada 40° C, see vdib
kahjustada akusid.
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RIKETE LEIDMINE

1. Uldine
a. Kas pealdliti (B) (S0) on sisse lulitatud?
b. Kas avariiltlitid (S1, S101) on lulitatud?
C. Kas akudes on piisavalt energiat? (tGlp 12 EBJ).
d. Kas toitekaabel on korralikult thendatud (tGUp 12 EJ)?
e. Kas korvis on lubatust rohkem koormust?
f. Kas kaitsmed on terved? (100 A peakaitse ja 10 A juhtimiskaitse).
g. Kas 0li tase on normaalne?
2. Tugijalad ei tule alla
a. Kas vBtmega umberldliti (2) on diges asendis?
3. Tugijalad ei tbuse
a. Kas vBtmega Umberlliti (2) on 8iges asendis?
b. Kas teleskooppoom on transpordi lukustusasendis (E41)?
4. Poom ei t Guse
a. Kas poom on tdmmatud taielikult sisse?
b. Kas vBtmega Umberluliti (2) on diges asendis?
C. Kas tBstuk on paigaldatud 6igesti? Kontrolli indikaatori tulesid. kdik 4 indikaatorit
(7b) peavad olema sisse lilitatud. Roheline indikaator (7a) peab stttima.
5. Poom ei tule alla
a. Kas vBtmega Umberlliti (2) on diges asendis?
b. Kontrolli pinget, kui vajalik lllita sisse ja valja avariilllitit.

C. Kas korv on ule 10° kaldu?
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Kas vBtmega Umberldliti (2) on Giges asendis?
Kontrolli pinget, kui vajalik lllita sisse ja vélja avariilllitit.

Kas vBtmega Umberldliti (2) on Giges asendis?
Kontrolli pinget, kui vajalik llita sisse ja valja avariilllitit.

Poomi _teleskoop ei tule valja

a. Kas on tBstukile mingeid takistusi?
b.

C.

d. Kas korv on ile 10° kaldu?

Poomi teleskoop ei lahe sisse

a. Kas on tBstukile mingeid takistusi?
b.

C.

d. Kas korv on ule 10° kaldu?

Tostuk ei p66ra paremale vOi vasakule

Akude

Kas on tbstukile mingeid takistusi?

Kas poorlemise peatamine on aktiveeritud? Kui parem podoére on korras, kuid
vasak ei ole. Pddra vahemalt 90° paremale ja siis proovi uuesti vasakule.
(Tdstuk on joudnud darmisesse asendisse).

to0aeq on luhike (tilup 12 EBJ)

Kontrolli akusid vastavalt "4. AKUDE HOOLDAMINE".

Puudub laadimisindikaatori kd&rvalekalle (type 12 EBJ)

Kontrolli jargnevat:

Kas laadija on Ghendatud 230 V?
Kas akude tihendus on korras?
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Indikaatorite tuled ei t 606ta vastavalt

a. Punased indikaatorid (7b) ei lllitu.
Kas vBtmega Umberldliti (2) on ldlitatud tugijalgade asendisse (2a)?
Kas avariiltliti on valjas (S1) vdi (S101) sisse lulitatud?

b. Punased indikaatorid (7b) pdlevad jatkuvalt.
Kas E1, E2, E3 ja E4 on sisse lUlitatud?
C. Roheline indikaator (7a) ei suitti.

Kas korv on rohkem, kui £ 10° kaldu?
Kas avariiltliti on valjas (S1) vdi (S101) sees?
Kas akus on piisavalt v8imsust? (ainult tttp 12 EBJ)

Olles labinud kdik soovitused leidmata haire pdhjust, péérduge oma importdori/
OMME LIFT A/S esindaja poole leppimaks kokku tdstuki hoolduse osas.
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NUMBRID

KLEEPSILTIDELE

OMME 12 EJ



-35-

XLS0LYOOIA BumjuesioN
/Bunemo) AoueBiews /BuinjueespeN

/

A=

XFS09XOOIA BumjuesjoN
/Bunemol fousBiew3 /BuijueespeN

0g

Q

XIS00XXIA BunyiejuesBunusipeqziny
/suopongsu| /Bujupejfersbujuefeg

X1LSO0SXO0IA Usjelsie|uyos
Auod uogeouqn/eWeyseIBWS

"X1G0600MA WireiBeipsyed.y
JweiBeip Bupuop AueiBelp splegry

vl

e —

—

XLSOLOOIA BunyiejuesBunuejpeqziny
/suoponysu) /Bujupejfeasbujuefieg

8l
L




w

a

(o2}

©

-36 -

lovedafbryder
’ YTXX5005 10 VTXX5043
D Nar bjaelken skal smeres skal liften stilles pa stot-
tebenene. Teleskopet skal veere helt inde.
Smar kun lidt, ker teleskopet
ud og ind igen, Smer dereter
lidt igen (et par tryk). Hvis der
smores for meget, vil det over- PO B AN
skydende fedt samle stav og dermed vzere til gene.
8M13)IEN YTSF0017
’ 11 YTXX5003
FALDSIKRING
PABUDT
65 PSI/4,5 BAR YT005029
12 | N@DSAENK | vTxxi102
YTO004001
13 / YTXX1110
NZDSANKNIN
OMMELIFT  y3xXXXXX
I,I/
VIGTIGT! .
14 |[ATosavarrern YTXX4101
ADVARSEL Il koblet inden transport.
" oo YTXX2001
Den pafyldte bio-hydraulikolie er
ikke umiddelbar blandbar med alle
gvrige bio-hydraulikolier.
VIGTIGT!
15 | Huskatfremdrifisenheden ALTID skalvere | YTXX4100
helt frikoblet inden transport.
MAX.125KG. :i +45KG. 09650445
Loft her 16 YT000008
;! YTXX6002
VIGTIGT: Nar selvtreekket frakobles
SKAL handbremsen vzere trukket.
17 [ YTXX5004
OMMELIFT =50 =
LA YT006005

ie i tan
G im Behhalter Q8 Heller 22
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18 MAX.230V/10A YT006006 26 ,'Q,,

19 09650260 s,

230 volt ~

Husk! Ved gt af liften, skal der altid an-

dette ikke kan stottebenene blive beskadiget!
Brug aldrig wire eller keede. H

20 e
gﬁ YTXX6001a Ba
k Q

28

YT005010

vende§ 4 band, et til hvert ben. Hver band 27
skal mindst veere 3 meter lang. Overholdes E YT005039

YT005040

Zulassige Stiitzlast
21 L% YTTY3004

1
Max.100 KG. Jﬁ%

Mehr als 25 kg nicht notig.
2Zul. Stiitzlast des Zugfahrzeugs beachten!

29

22 AB900534

®
v
®

®
M
@— N
2

Ved tl og fra kobling af fremtresk 30 VIGTIGT!
23 vk begge handiag ned [ ls. YTXX4104 Jibarmen ma ikke bruges til at

ﬂ% % )f saette kurven i transportstilling!!

Ved anvendelse af fremtrask,
traek tilbage igen.

1

31

24 YTXX5201

[

MAX. 12.5 MISEC.

HUSK: under transport skal
hjulene vaere trukket helt ud.

YT005043

YTXX6006

YT006016

32 Gran Blink 230V eller batteri er
ikke forbundet

. Konstant |Batteri er fuldt opladet

YTXX5208

Gul .
R Blink  |Batterilader

25 YT000013 -

|:> % D Blink  |Batterilader

g Blink | Batterife
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START

STOP

STOP/START

57000430

Drejning, hejre/venstre

Drehung, rechts/links
Rofoﬁorg, righfiéﬁ

57000485

Saksearm, op/ned
Scherenarm, auf/gb
Scissor boom, up/down

57000445

Arm, op/
Ausleger,
Boom, up

ned
uf/ab
down

57000410
(Teleskop lifte)

Teleskoparm, ud/ind
Teleskopausl. aus/ein
Telescop.boom, olt/in

57000452

Jib arm, op/ned
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le

13

14

15

Si,ewegficher Korbarm, auf/ab

ib boom, up/down

57000465

Hastighed, hoj/lav
Geschw. hoch/niedrig
Speed, high/low

57000470

57000455

57000460

57000462

57000480

Potentiometer

16

17/

18

19

c0

cl

57000435

Underarm, op/ned
Unterer Ausleger, auf/ab
Lower boom, “up/down

2/000400
(Kneek lifte)

Teleskoparm, ud/ind
Teleskopausl., aus/ein
Telescop.boom, out/in

57000450

3. arm, op/ned
3. ausleger, auf/ab
3rd boom, up/down

57000425

“Rotorblink”
,Rotor leuchte
Rotary light

57000420

Opretning af kurv
Ayfrichtung Korb
Alignment “of basket

57000405

Drejbar kurv
Drehbarer Korb
Turnable basket

57000415

57000475

57000530

Moment OK

57000490






Service check report Omme lift A/S

OMMELIFT

’,//

Order no.: Serial no.: Customer reference no.:
Phone no.: Year: Product:

Company: Type:

Address: Hour meter:

Postal code: Town:

CHECK LIST FOR MOBILE PERSONAL ACCESS PLATFORM

A=0K B=repair on occasion C=not OK

A B C A=0KB=repair on occasion C=not OK

A=0K B=repair on occasion C=not OK

1. Special safety equipment

3.3 Adjustment and sealing

7. Chassis, undercarriage &
stabilizers

1.1Type sign

3.4 Guard

7.1 Construction (deformation,
rust, cracks and breakages)

1.2 Warning-, instruction decals
and operation symbols

3.5 Hydraulic tank

7.2 Bolts, bolted joints

7.3 Bearings, axles and moving

1.3 Saftety switches / sensors 3.6 Pump links
1.4 Light indicators 3.7 Motor 7.4 Lock pins and locking devices
1.5 Emergency stop 3.8 Qil 7.5 Stabilizers and baseplates

7.6 Function controls of stabilizer
1.6 Lockable reverser 3.9 Filter levelling system up and down

1.7 Main switch

3.10 Leakages, untightnesses

7.7 Lift fittings and ball hitch

1.8 Saftety harness

positions

3.11 Function controls, especially extreme

8. Work stand

1.9 Emergency lowering function

centre valves

3.12 Pipes, hose rupture and load over

8.1 Construction (deformation,
rust, cracks/breakages)

1.10 Spirit levels

3.13 Hydraulic safety valves

8.2 Bolts, bolted joints etc.

1.11 Level adjustement and slope
alerts

4. Motor and fuel system

8.3 Fastening of work stand

1.12 Warning light indicator /
flashing beacon

4.1 Fuel system, tank and filters

8.4 Gate function, movable rail

1.13 Overload fuse/Torque

4.2 Motor and transmission

8.5 Rail, hand-, knee-, and wall
bases

1.14 Guards

5. Electro- and charging system

8.6 Flooring and cable routing

1.15 Transport position
automatics

& battery connections

5.1 Battery, battery box, battery weight

8.7 Telescoping platforms etc.

2. Brakes, steering gear, tyres,
indicators and operator controls

5.2 Electro-system, wires and plugs

8.8 Anchor point for safety harness

2.1 Brakes

boom, scissors, chains etc.)

6. Lifting device (boom, articulated

8.9 Instructions in basket

2.2 Wheel and wheel suspension

6.1 Construction

(deformation, rust, cracks, breakages)

8.10 Labels - load (persons, load)

2.3 Tyre wear and — pressure

6.2 Bolts and bolted joints etc.

9. Other important check points

2.4 Indicators, lamps and reflexes

6.3 Bearings, axles and moving links

9.1 Load test: KG

2.5 Signalling device, horn

6.4 Slide shoe, -block, -lists etc.

9.2 Report and journal/label

2.6 Operating devices —symbols

6.5 Limit switches

9.3 Manual

6.6 Transport fittings

9.4 Maintenance instructions

3. Hydraulics

6.7 Rotary system, among others
turntable and functions

9.5 CE-marking 1. January 97

3.1 Pipes, hoses and screw-joints

6.8 Chains

9.6 EC- conformity certificate

3.2 Control valves

6.9 Speed for movements

9.7 EC-type approval

6.10 Function controls

Accepted: D Not accepted:

Date and signature:

Remarks (at first fill in the number in request, e.g. 1.5):

-




